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Многоосевые контроллеры пошагового 
позиционирования NC EtherCAT

КАРТА ЗАКАЗА



Контроллеры управления движением

Информация для заказа
Модуль контроллера позиционирования

Устройства, относящиеся к сети EtherCAT
Сервосистема и преобразователь частоты 

Примечание. См. подробные Характеристики и информацию о заказе в разделах сервосистем и преобразователей частоты

Устройства ввода/вывода серии GX

Примечание. Подробные характеристики и сведения о заказе см. в каталоге систем автоматизации.

Система технического зрения

Примечание. Подробные характеристики и сведения о заказе см. в документации систем технического зрения.

Программное обеспечение для ПК

Наименование Модель

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 16 осей + 64 узла удаленных входов/выходов CJ1W-NCF82

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 8 осей + 64 узла удаленных входов/выходов CJ1W-NC882

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 4 оси + 64 узла удаленных входов/выходов CJ1W-NC482

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 16 осей CJ1W-NCF81

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 8 осей CJ1W-NC881

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 4 оси CJ1W-NC481

Модуль контроллера позиционирования — EtherCAT — 2 оси CJ1W-NC281

Наименование Модель

Сервопривод Accurax G5 со встроенным интерфейсом EtherCAT R88D-KN@@@-ECT

Инвертор MX2 с дополнительной платой EtherCAT Преобразователь частоты 3G3MX2-A@
Дополнительная плата EtherCAT 3G3AX-MX2-ECT

Наименование Модель

16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1611

16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1621

16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1611

16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1621

8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1611

8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1621

16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1612

16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1622

16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1612

16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1622

8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1612

8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1622

16 релейных выходов 250 В~, 2 А, 1-проводное подключение, расширяем GX-OC1601

4 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-AD0471

2 аналоговых выхода, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-DA0271

2 входа энкодера с открытым коллектором вход 500 кГц с открытым коллектором GX-EC0211

2 входа энкодера с линейным усилителем Вход линейного усилителя 4 МГц GX-EC0241

Наименование Спецификация Модель

Системы технического зрения с интерфейсом EtherCAT NPN FZM1-350-ECT

PNP FZM1-355-ECT

Характеристики Модель

CX-One версии 4 и выше CX-One

CX-Programmer версии 9.12 и выше CX-Programmer

Ввиду совершенствования изделий Характеристики могут быть изменены без уведомления.

ВСЕ РАЗМЕРЫ УКАЗАНЫ В МИЛЛИМЕТРАХ.

Чтобы перевести миллиметры в дюймы, умножьте на 0,03937. Чтобы перевести граммы в унции, умножьте на 0,03527.
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