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Контроллеры автономные 
серии Trajexia

КАРТА ЗАКАЗА



Контроллеры управления движением

Контроллер управления движением Trajexia 

Trajexia — модули управления по осям

Trajexia — модули связи

Устройства управляемые по сети EtherCAT
Сервосистема и Преобразователи частоты

Примечание. См. подробные характеристики и информацию о заказе в разделах сервосистем и преобразователей частоты

Информация для заказа

Наименование Модель
Блок контроллера управления движением Trajexia, до 64 осей. 
(блок терминальной крышки Trajexia TJ1-TER прилагается)

TJ2-MC64

Блок контроллера управления движением Trajexia, до 16 осей. 
(блок терминальной крышки Trajexia TJ1-TER прилагается)

TJ1-MC16

Блок контроллера управления движением Trajexia, до 4 осей. 
(блок концевой крышки Trajexia TJ1-TER прилагается)

TJ1-MC04

Источник питания для системы Trajexia, 100...240 В~ CJ1W-PA202
Источник питания для системы Trajexia, 100...240 В~ CJ1W-PD022

Наименование Модель
Ведущее устройство сети EtherCAT серии Trajexia (до 64 сервоприводов)*1

*1. Текущий предел числа сервоприводов — 32 (контроллер управления движением TJ2-MC64 с версией прошивки 2.01.32).
Примечание. TJ1-ML04 и TJ1-ML16, поддерживаемые контроллером управления движением TJ2-MC64, — V2 (версия 2) и номер модели 

равный или больший No.091019 (ГГММДД).

TJ2-ECT64
Ведущий модуль сети EtherCAT серии Trajexia (до 16 сервоприводов) TJ2-ECT16
Ведущий модуль сети EtherCAT серии Trajexia (до 4 сервоприводов) TJ2-ECT04
Ведущий модуль сети MECHATROLINK-II серии Trajexia (до 16 станций) TJ1-ML16
Ведущий модуль сети MECHATROLINK-II серии Trajexia (до 4 станций) TJ1-ML04
Модуль Trajexia для гибкого управления осями (для 2 станций) TJ1-FL02

Наименование Модель
Ведомый модуль DeviceNet серии Trajexia TJ1-DRT
Ведомый модуль PROFIBUS-DP серии Trajexia TJ1-PRT
Модуль интерфейса CANopen серии Trajexia TJ1-CORT

Наименование Модель
Сервопривод Accurax G5 со встроенным интерфейсом EtherCAT R88D-KN@@@-ECT
Инвертор MX2 с дополнительной платой EtherCAT Преобразователь частоты 3G3MX2-A@

Дополнительная плата EtherCAT 3G3AX-MX2-ECT
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Контроллер управления движением Trajexia

Система ввода/вывода SmartSlice 

Примечание. Подробные Характеристики и сведения о дополнительных принадлежностях см. в каталоге систем автоматизации

Модули входа/выхода серии GX

Примечание. Модули входа/выхода серии GX поддерживаются только контроллером управления движением T2-MC64 с официальной 
версией микропрограммы 2.0132.

Система технического зрения

Примечание. Системы технического зрения поддерживаются только контроллером управления движением T2-MC64 с официальной версией 
прошивки 2.0132.

Устройства, относящиеся к шине MECHATROLINK-II
Сервосистема и преобразователи частоты

Примечание. См. подробные Характеристики и информацию о заказе в разделах сервосистем и преобразователей частоты

Функция Спецификация Модель
Интерфейсный модуль SmartSlice Модуль SmartSlice с интерфейсом EtherCAT GRT1-ECT
Концевая пластина, один блок на интерфейс шины GRT1-END
4 входа NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4
4 входа PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4-1
8 входов NPN 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-ID8
8 входов PNP 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-ID8-1
4 входа переменного тока 110 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-1
4 входа переменного тока 230 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-2
4 выхода NPN 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4
4 выхода PNP 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GRT1-OD4G-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 2 А, 2-проводное подключение GRT1-OD4G-3
8 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-OD8
8 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8-1
8 выходов PNP с защитой от короткого 
замыкания

24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8G-1

2 релейных выхода 240 В~, 2 A, нормально разомкнутые контакты GRT1-ROS2
2 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-AD2
2 аналоговых выхода, напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В GRT1-DA2V
2 аналоговых выхода, ток 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-DA2C
2 входа Pt100 Pt100, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2P
2 входа Pt1000 Pt1000, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2K
2 входа термопары Типы B, E, J , K, N, R, S, T, U, W, PL2, с компенсацией холодного спая GRT1-TS2T

Наименование Модель
16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1611
16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-ID1621
16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1611
16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение, расширяем GX-OD1621
8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1611
8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 1-проводное подключение GX-MD1621
16 входов NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1612
16 входов PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GX-ID1622
16 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1612
16 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GX-OD1622
8 входов и 8 выходов, NPN 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1612
8 входов и 8 выходов, PNP 24 В=, вход 6 мА, выход 500 мА, 3-проводное подключение GX-MD1622
16 релейных выходов 250 В~, 2 А, 1-проводное подключение, расширяем GX-OC1601
4 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-AD0471
2 аналоговых выхода, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 4...20 мА GX-DA0271
2 входа энкодера с открытым коллектором Вход 500 кГц с открытым коллектором GX-EC0211
2 входа энкодера с линейным усилителем Вход линейного усилителя 4 МГц GX-EC0241

Наименование Спецификация Модель
Системы технического зрения с интерфейсом EtherCAT NPN FZM1-350-ECT

PNP FZM1-355-ECT
Интеллектуальная камера с интерфейсом EtherCAT NPN/цветная камера FQ-MS120-ECT

NPN/черно-белая камера FQ-MS120-M-ECT
PNP/цветная камера FQ-MS125-ECT
PNP/черно-белая камера FQ-MS125-M-ECT

Наименование Модель
Сервопривод Accurax G5 со встроенным интерфейсом ML-II R88D-KN@@@-ML2
Сервопривод серии G со встроенным интерфейсом ML-II R88D-GN@@H-ML2
Инвертор MX2 с дополнительной платой MECHATROLINK-II Преобразователь частоты 3G3MX2-A@

Дополнительная плата ML2 3G3AX-MX2-MRT



Контроллеры управления движением

Система ввода/вывода SmartSlice

Кабели шины MECHATROLINK-II

Программное обеспечение для ПК

Функция Спецификация Модель
Интерфейсный модуль SmartSlice Блок интерфейса MECHATROLINK-II для SmartSlice GRT1-ML2*1

*1. GRT1-ML2 поддерживает модули SmartSlice GRT1-IA4-1, GRT1-IA4-2, GRT1-OD4G-3, GRT1-TS2P, GRT1-TS2K и GRT1-TS2T только 
в сочетании с контроллером управления движением TJ2-MC64. Они не поддерживаются в сочетании с TJ1-MC16/04.

Подробные Характеристики и сведения о дополнительных принадлежностях см. в каталоге систем автоматизации

Концевая пластина, один блок 
на интерфейс шины 

GRT1-END

4 входа NPN 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4
4 входа PNP 24 В=, 6 мА, 3-проводное подключение GRT1-ID4-1
8 входов NPN 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-ID8
8 входов PNP 24 В=, 4 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-ID8-1
4 входа переменного тока 110 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-1
4 входа переменного тока 230 В~, 2-проводное подключение GRT1-IA4-2
4 выхода NPN 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4
4 выхода PNP 24 В=, 500 мА, 2-проводное подключение GRT1-OD4-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 500 мА, 3-проводное подключение GRT1-OD4G-1
4 выхода PNP с защитой от короткого замыкания 24 В=, 2 А, 2-проводное подключение GRT1-OD4G-3
8 выходов NPN 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xV GRT1-OD8
8 выходов PNP 24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8-1
8 выходов PNP с защитой от короткого 
замыкания

24 В=, 500 мА, 1-проводное подключение + 4xG GRT1-OD8G-1

2 релейных выхода 240 В~, 2 A, нормально разомкнутые контакты GRT1-ROS2
2 аналоговых входа, ток/напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В, 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-AD2
2 аналоговых выхода, напряжение ±10 В, 0...10 В, 0...5 В, 1...5 В GRT1-DA2V
2 аналоговых выхода, ток 0...20 мА, 4...20 мА GRT1-DA2C
2 входа Pt100 Pt100, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2P
2 входа Pt1000 Pt1000, 2- или 3-проводное подключение GRT1-TS2K
2 входа термопары Типы B, E, J , K, N, R, S, T, U, W, PL2, с компенсацией холодного спая GRT1-TS2T

Наименование Примечания Модель
Кабели шины MECHATROLINK-II 0,5 м JEPMC-W6003-A5

1 м JEPMC-W6003-01
3 м JEPMC-W6003-03
5 м JEPMC-W6003-05
10 м JEPMC-W6003-10
20 м JEPMC-W6003-20
30 м JEPMC-W6003-30

Оконечная нагрузка шины MECHATROLINK-II Резистор оконечной нагрузки JEPMC-W6022
Повторитель шины MECHATROLINK-II Сетевой повторитель JEPMC-REP2000

Характеристики Модель
CX-Motion Pro версии 1.3.3 и выше CX-One
Trajexia Studio*1 версии 1.3.3 и выше

*1. Если программа Trajexia Studio включена в CX-One, ее название — CX-Motion Pro.

TJ1-Studio

Ввиду совершенствования изделий Характеристики могут быть изменены без уведомления.

ВСЕ РАЗМЕРЫ УКАЗАНЫ В МИЛЛИМЕТРАХ.

Чтобы перевести миллиметры в дюймы, умножьте на 0,03937. Чтобы перевести граммы в унции, умножьте на 0,03527.

Cat. No. I53E-RU-04




